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Anti Rotation Ring

Cette étude consiste a valider les choix effectués par le technicien de pré-industrialisation
concernant le contrat de phase (Phase 30) et de dimensionner le locating prévu sur le montage.
La phase 30 consiste a une découpe sur machine a électroérosion a fil.

1- Validation de la mise en position.

Q1- Préciser les dispositions prises par le technicien en pré- zone commune
industrialisation qui permettent de respecter la symétrie de 0,05 par_|;| 0.05 | B |p,||
rapport a B-A

2- Dimensionnement du montage

Q2- Déterminer le jeu maximun entre l'alésage et le locating qui permet de

respecter la localisation des percages par rapport aux rainures. $ o0 .2AlC
76 .35 0.1 L Q8- En déduire le diameétre minimum acceptable du locating
Q4- Préciser le diameéetre maximum du locating (l'intervalle de
tolérance de fabrication du montage est 0,02)

-
[

En raison de la tolérance de position du percage de diametre 6.35, la distance OP (voir schéma ci-
dessous) peut varier de 0 a 0,1.

Q5- Placer tous les éléments au maximum de
matiere (RLvax — Rhmin) €t @=0,1 ; calculer le rayon
du locating maximum compatible avec le montage
de la piéece.
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Ensemble : BOP Réalisé par : BV Lvcée
CONTRAT DE y _
Piéce : ANTI ROTATION RING Le : 24/02/09 Jean Moulin
PHASE 30 Prog fab : ... Version : A Beziers
Prévisionnel Machine : ELECTRO EROSION ONA STS IPM
A
:T A1
Gy & -
| )
- = «
] o
+l
_ _ _ _ A _ _ _ i | ?l
N /o A ®
: & d -
\ 3
& B j;
ik D i
T 19.05 £0.03
A =J0.05][B[A] A-A
4 |4]v0.1]D]
Désignation Outils Position VC n f/fz vf ap

a- contourner les 2 A1 fil laiton 0.25 e 3
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